HYDROVAR

XYLEM TEKNOLOJISI iLE URETILEN HYDROVAR, POMPA VERIMLILIGiNi EN UST SEVIYEDE
KONTROL ETMEK iCiN YENIDEN TASARLANDI
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HYDROVAR 1993 yilinda duinyanin ilk pompa

kontrol cihazi olarak Uretildi. Yeni sunulan
5.jenerasyon ise yeni bir standart belirliyor.

Tipik uygulamalar

HYDROVAR 1.jeneras yon

HYDROVAR 5. jeneras yon
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HYDROVAR ne

yapabilir?

HYDROVAR, pompanin performansini talebe gére ayarlayan akilli bir kontrol cihazidir.

Guc kaynagi hattindan gelen sabit voltaji ve frekansi dénustiirerek standart bir [EC

motorun hizini kontrol eder.

Yeni bir pompa sistemine takilabilir veya mevcut pompalara "kelepcele ve calistir"

montaj kelepceleri kullanilarak hizli ve kolay bir sekilde monte edilebilir.

Pompa sistemlerinin kapasitesi olasi hata risklerine karsi genellikle uygulama

ihtiyacindan biyuk olacak sekilde secilir ve bu nedenle gerektiginden ¢ok daha fazla

enerji kullanir.

Yalnizca kismi yiklerde %70'e varan enerji tasarrufu ile, tipik yatirnm geri dénus siresi

enerji maliyetlerine ve pompa ¢alisma siirelerine bagl olarak 2 yildan daha azdir.

Maksimum hizinin %80'inde calisan bir motor %48 daha az enerji kullanir ve karbon

emisyonlarini dusirir.

Kontrol 6zellikleri arasinda sabit basing, sistem egrisi, sabit akis veya harici bir sinyal

ile kontrolle mevcuttur. Bu fonksiyonlara ek olarak HYDROVAR normalde sadece

en gelismis bilgisayar kontrol sistemleri ile yapilan isleri de yapabilir: pompayi veya

pompalari sifir talepte durdurma; su kesintisi durumunda pompayi veya pompalari

durdurma; kuru calismaya karsi koruma saglama; iki farkli basing ayari arasinda harici bir

anahtar vasitasiyla gecis saglayan standart 2. gerekli giris 6zelligi; pompayi veya motoru

asiri veya dislk voltajdan koruyan, sensor arizasi ve invertor ile motor asiri sicakhgi

algilama ozelligi.

Diger 6zellikler: otomatik test baglatma; pompa Unitelerinin ilerlemesi veya geride

kalmasinda dongusel degisim; herhangi bir invertor ariza sinyalleri icin bir hafiza;

calisma saati sayaci; gerektiginde iki seviyeli sifre korumasi.
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Bir sistem egrisi ile
eslesen kontrol

HYDROVAR kullanilarak 8
pompaya kadar baglanti

Coklu kontrol cihazi, kademeli role:

Bu durumda, bir HYDROVAR ve talebe
gbre agma/kapama yapan bes adede
kadar bagimli sabit hizli pompa monte
edebilirsiniz.

a

Sabit akis i¢in kontrol

Harici bir sinyal ile
kontrol

Bu sistem tipinin kullanilmasi, bir
ana kart ve harici bir kontrol paneli ; )

HYDROVAR urun ozeti

Tek veya g fazli 1,5 veya 22 kW, pompaya
veya duvara montaj secenekleriyle sunulur.

Pompaya monte edilen versiyonu
herhangi bir standart IEC motora uyar.
Pompanin giictine ve hizina bagli olarak
optimize edilen HYDROVAR'in sogutmasi
motor fani tarafindan saglanir.

Kolay devreye alma, kolay kurulum ve
kolay baslatma menusu ile kullanim her
adimi kolayca ge¢menizi saglar. Yeni
ozellikler arasinda daha biyuk bir ekran
yer almaktadir.

Harici kontrol paneli gerekmez.

Su darbesi yoktur. Kismi yiklerde
pompanin kararli halde calismasi da

tam hizda calisan pompalarda baglama/
durdurma operasyonunda ortaya cikan su
darbesini onler.

Daha dislk baslatma akimi. Yumusak
yol vericide oldugu gibi baslatma rampa
sureleri ayarlanarak ylksek akim zirveleri
onlenir.

Invertor Invertor Invertor

invertor

Standart olarak sunulan ¢oklu pompa
kapasitesi 1 ila 8 pompayi kontrol etmeye
imkan tanir. Bir merkezi kontrol sistemi

ile iletisim RS485 araylizi Gzerinden de
mUmkindir ve her HYDROVAR Unitesi,
bir hata olustugunda bagimsiz calisan bir
mikroislemci icermektedir. Modbus ve
BACnet protokoli standart dzelliktir.

Calisma sirasindaki distik hizlar nedeniyle
pompadan daha az gurilti gelir. Gergek
talebe gére pompa performansi ve sistem
egrisine kontrol sayesinde, boru hattinda
ve vanalarda daha az gurultd olur.

1
1

Galisma esnasinda distk pompa hizindan
ve yumusak yol verme 6zelligi sayesinde
baslatma aninda herhangi bir ilave yik
olmamasindan dolayi aginma ve mekanik
gerilim daha azdir.

Invertor Invertor Invertor Invertor Invertor
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5. jenerasyon HYDROVAR saglamlik, emniyet,
guUvenlik ve pertormans acisindan yeni bir seviyedir.

Ankastre THDi filtresi Kontrol teklifi
e Cihazin 6mrind uzatir e 1 ila 8 pompay:i kontrol kapasitesi
* Hat reaktor filtreleri gerekmez e Sabit basing
Kablo demeti icin kolay ® Daha kaliteli sebeke elektrigi e Sabit akis
ve giivenli erisilebilirlik * Kablolarda daha az 1sinma * Sistem egrisi
e Ozel kapakli ayr bir kablo bélmesi ¢ 4-20 mA veya 0-10 V harici sinyal ile
e Tum dahili elektronik parcalar kontrol

korumalidir e Otomatik test ve otomatik degistirme

e Sifir talepte durdurma
e Entegre yumusak yol verme/durma
* Analog ve dijital giris/cikis icin tam set

Kapsamli iletisim olanaklan 2 ¢ikisa izin verir
® BACnet ve Modbus standart
e Wi-Fi karti istege bagh

f\ * Ana kart ayni zamanda ilave 2 girig ve

Nominal Girig Voltaji

® 380-460+%15 (Ug fazli) genis Kolay devreye alma ve calistirma

bir aralikta kontrol edilir. / o e Hizli kuruluma olanak veren hizli
o 4 baslatma mensu
3 s ¢ ilave kontrol parametreleri ile daha
biyuk LCD ekran
e Yazilimda 28 dil
e Standart motorlar icin dnceden
= - S/ programlanmis parametre
.
Gelismis motor kontrolii
HYDROVAR'In ilave 6zellikleri: ® Dislik motor isinmasi P
e HYDROVAR 22 kW'a kadar tim standart e Uzun motor 6mri r.. .
motorlara monte edilebilir. Talep Uzerine e Dahili secilebilir yazilim korumasindan
duvara montaj kitleri mevcuttur dolayi, motor PTC'si istege bagdl olabilir Dahili HYDROVAR korumasi
e Ayri mikroislemci gerekmez ® Minimum surlci kayiplari e Asiri/disuk voltaj

e Ayri kontrol panelleri gerekmez e Asiri akim/cikis kisa devre korumasi

e Blyik basingh tank gerekmez e Su yok korumasi (basin¢/akis/samandira
e Standart olarak dahili oldugu icin yogusma salteri kullanarak)
onleyici isitici gerekmez e Sensor arizasl
e |P55

e Hata glnltkleri, gercek saat ve tarih takvimi

® Motor asiri sicakhgi
e invertodr asir sicakhgs
® Yiksek donanimli aliminyum gdévde
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EN 50598

Cevreci tasarim yonergesi 2011 yilindan
beri yururluktedir ve AC motorlarin
verimliligi icin minimum gereksinimleri
tanimlar. Bu gereksinimler giderek
yogunlasmistir. EN 50598 standardi motor
sistemleri icin verimlilik siniflarini tanimlar.

EN 50598-1

Frekans konvertori ve motor
"genisletilmis Grin" |E olarak entegre
edilmistir (pompa)

EN 50598-2

Motorlarin (tim Lowara motorlar IE3'tUr)
IE siniflandirmasina benzer sekilde
EN50598-2, frekans konvertérleri icin

IE siniflarini ve frekans konvertorleri arti
motor sistemleri (gl tahrik sistemleri
olarak bilinir) icin IES siniflarini tanimlar.
Bu yeni diizenleme 2015 baslarinda
yaymlanmistir.

Frekans konvertorleriigin IEO - [E2 siniflar
vardir.

Gug tahrik sistemleri (frekans konvertori
arti motor) i¢in IESO - IES2 siniflari vardir.

1IE1

IE1 = Reference

(4 N

+25% -25%

Reduction Reduction
—
5

EN 50598-2

IE-classes for frequency converter

EN 50598-2 standardi frekans
konvertorleri icin IEQ ila IE2 verimlilik
siniflarini tanimlar. Bir frekans
konvertorinin IET referans degerinden
%25 daha fazla kaybi varsa bu durumda
IEQ olarak siniflandirilir; eger IE1 referans
degerinden %25'den daha az kaybi varsa
bu durumda IE2 olarak siniflandirilir.

Bu yeni standart asagidaki kriterleri
karsilayan frekans konvertorlerini kapsar:
-0,12ila 1000 kW arasinda gii¢ degeri
-100Vila 1000 V voltaj araligi

Yasal gereksinimler

Avrupa'da minimum verimlilik
standartlarmin (MEPS) 2018 yilinda IE1
seviyesinde olmasi beklenmektedir.

HYDROVAR en verimli sinif olan IE2
olarak siniflandirilir; bu verimlilik l¢iim
22 kW'a kadar standart olarak sunulan
dahili RFI filtreleri ve DC bobinlerinden
kaynaklanan kayiplari icermektedir.

HYDROVAR bir Lowara IE3 motora
baglandiginda, sistem en yiksek IES sinifi
olan IES2 sinifina ulasir.

IES1

IES1 = Reference,

’d

+20% -20%

Reduction Reduction
— A
45 .

EN 50598-2
IES classes for motor-frequency
converter systems

HYDROVAR harmonikler ve EMC

Hydrovar tek faz icin EN61000-3-2 ve Ug¢ faz icin EN61000-3-12
Urtn standardini karsilamaktadir.

Harmonikler.

HYDROVAR harmonik paraziti azaltmak icin dahili Toplam Harmonik Bozulma akim filtreleri
(THD:i) ile sunulmaktadir. Birgok durumda bu, voltaj kirliligini nlemek igin yeterlidir.
Sebeke sartlarindan veya birden fazla srtictiniin takili olmasindan dolayi ilave harmonik
engellemesi gerekebilir.

Harmonikler radyo veya TV, bilgisayarlar ve aydinlatma balastlari ile camasgir makinesi,
mikrodalga ve firin gibi sinlizoidal olmayan bir bicimde akim ceken beyaz esyalar gibi
redresor tabanli bir gli¢ kaynagi kullanan tim ydklerle ilikilidir.

Sebekeye geri beslenen harmoniklerin seviyesi genellikle elektrik dagitim sirketi
tarafindan dizenlenir. Harmonikler, elektrik sisteminde, temel frekansin katlari olan
frekanslardaki voltaj ve akimlardir.

Genel olarak, sahada kurulu olan elektronik gtic anahtarlama cihazlarinin sayisi ne kadar
fazlaysa, harmonik bozulma seviyesi de o kadar buyuk olur.

Basitce soylemek gerekirse harmonikler, glvenilirligi azaltir, Grin kalitesini etkiler ve
isletme maliyetlerini artirir.

EMC.

HYDROVAR, EN61800-3:2004 + A1: 2012 Urin standardini, mesken olarak kullanilan
binalari besleyen alcak gerilim (230/400 V) sebekesine dogrudan bagli olan meskenlerin
ve bina/tesislerin dahil oldugu 1. Ortam altinda karsilamaktadir.

HYDROVAR Vektoér Kontrolii (HVC).

HVC, motorun genis bir hiz ve yik araliginda calismasini optimize etmek icin cikis
frekansini otomatik ve siirekli olarak ayarlar. Degisken torklu pompa uygulamalari icin,
herhangi bir calisma hizinda motor hizinin azaltilmasina gerek yoktur.

HVC, asagidaki sekillerde geleneksel PWM kontrol diizenlerinden ustiindur:
Tam nominal motor voltaji nominal frekansta saglanir.
Cikis akimi dalga formu neredeyse mikemmel bir sinls dalgasidir.

Calisma kosullari igin motor kontrollini otomatik olarak secger.

Dustk hizli anahtarlama modeli glivenilir baslatma ve yumusak dislk hizda ¢alisma saglar.
Yiksek hizli anahtarlama modeli anahtarlama kayiplarini minimize eder ve sirtict
verimliligini en Ust dlizeye ¢ikarir. HYC motorun isinmasini minimize ederek daha uzun bir
calisma 6mri saglarken, performans ve sistem verimliligini en Ust dizeye ¢ikarir.

09



Otomatik Motor Parametresi Tanimlama (AMPI). o b o b .

AMPI, duran bir motorda elektrik motoru parametrelerini 6lgmeye yonelik bir | Steg S d g | I | | e§e n | er
algoritmadir. Bu, AMPI'nin kendisinin herhangi bir tork beslemedigi anlamina gelir.

AMPI, sistemlerin devreye alinmasi ve ilgili motor icin frekans konvertériinin ayarinin

optimize edilmesinde yararldir.

Lowara 2 kutuplu ylksek verimli IE3 50 Hz ylizey motorlari dnceden varsayilan olarak

ayarlanmis parametrelere sahiptir. Bu 6zellik, bagli motor icin varsayilan ayarlarin

gecerli olmadigi durumlarda 6zellikle kullanilir. Bu 6zelligin yarari, herhangi bir standart

asenkron motor icin HYDROVAR'in kontrol ve verimini maksimuma cikarmaktir.

Ana kart Kart en fazla 5 bagimli pompa ve ilave analog 2 x giris ve 2 x
Motor termal korumasi. cikisa izin verir.
HYDROVAR, dahili termal koruma yazilimina (STC) sahiptir, bu nedenle motor
PTC'lerinin monte edilmesine gerek yoktur. STC fonksiyonu 1,125 x nominal motor Wi-Fi karti HYDROVAR'I kablosuz baglantili olarak kullanmaya imkan tanir
akiminda ve nominal motor frekansinda baslatilir. STC fonksiyonu, NEC ile uyumlu
olarak, sinif 20 motor asiri ylik korumasi saglar. Motor termal korumasi motoru asiri Sensorler Basing, fark, sicaklik, akis veya seviye sensérleri olarak degisik
isinmadan korur. STC fonksiyonu, i¢ dlgiimlere dayali iki metalli bir réleyi simile eden sensorler meveuttur
elektronik bir dzelliktir. Ozellikleri asagidaki sekilde gdsterilmistir.
Duvara montaj kiti Paslanmaz ¢elik duvara montaj kiti harici sogutma fani ve
baglanti kutusu ile donatilmistir.
A
Fan kapagi montaj halkasi 140 mm veya 155 mm ¢aplarinda plastik fan kapakl motorlar
2000 I icin kullanihr
2000 | , ,
600 = Motor filtreleri -
500 \
388 \ \ Motor kablolari Uniteye ve motora baglanti yapmak icin hazir kablo
AN
200 NN
100 \\>> - four=1xfyn(par. 1-23)
gg 1 =——four=2xfun
T~ four=0.2xf
40 ouT M.N
30
20 I
10 >

10 1.2 14 1.6 18 20 Iy.n(par. 1-24)
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Yararlar

Hours
H 0.00

100 %

Tek hizli strtcller, motoru aniden
baslatarak tam yik akimmin 10 katina
kadar ylksek tork ve akim yikselmelerine
maruz birakir. Buna karsilik degisken
frekansli stirtictler motoru kademeli
olarak ¢alisma hizina ¢ikaran bir "yumusak
yol verme" 6zelligi sunar. Bu, motor
sistemi Uzerindeki mekanik ve elektriksel
gerilimi azaltir, bakim ve onarim
maliyetlerini azaltarak motor dGmrinu
uzatabilir.

H 6.00 H 12.00

Water usage

75 %

50 %

% of Flow

12

Frekans kontrol cihazlarinin diger
avantajlar sunlardir:
Daha dusuk baglatma akimi

Dustuk mekanik gerilim

Calisma esnekligi

Dustk girdltt seviyeleri

Enerji tasarrufu ile yatinm geri dénus

Dustuk donanim ihtiyaglari: Yol vericiler,
glic faktéru duzeltmesi, lgme/izleme,
Pl kontrol vb. artik gerekli degildir

H 18.00 H 24.00

Bir otelde su tiiketimi giin boyunca tekdiize degildir.
Pompa sistemi, kullanicilarin gercek ihtiyaglarini
karsilamaya uygun olmalidir.

Omiir Devri Maliyeti (LCC)

hesaplamasi

Ayrica dmur devri maliyetlerine (LCC)
g6z atmak da dnemlidir.

Pompa sistemleri, diinyadaki elektrik
enerjisi kullaniminin yaklasik %20'sini
olusturmaktadir.

Bazi ¢alismalar, bir pompa tarafindan
tuketilen enerjinin %30 ila %50'sinin

bir VSD ile tasarruf edilebilecegini
gostermektedir. LCC kullaniminin ana
ekonomik nedenleri, sirketlerin cevresel
etkilere giderek daha duyarli hale
gelmesi, emisyonlari azaltmanin ve dogal
kaynaklari korumanin bir yolu olarak
enerji verimliligine yonelmesidir.
Mevcut pompa sistemleri sadece VSD
ile donatilarak degil, ayni zamanda
ylksek hidrolik verime sahip olan yeni
pompalarin kurulmasi ve ayrica yillar
icinde daha verimli hale gelen motorlarin
kullaniimasi ile para tasarrufu icin daha
blyutk bir firsat saglamaktadir. Bu,
enerji kullaniminda tasarruf saglamak
icin gecmis yillarda kabul edilen ve
gelecek yillarda kabul edilecek siki AB
yonetmeliklerinden kaynaklanmaktadir.

%45 iSLETME MALIYETLERi

%15 KURULUM

Genel bir yol gésterici olarak bu
rakamlar gercgekeidir, fakat ylzde
oranlari kurulumun boyutuna, tipine

ve karmasikhigina bagli olarak isten ise
degisebilmektedir. Buradaki fikir, enerji
maliyetlerinde tasarruf saglamak icin
danismana bakis acisi vermek icindir, bu
LCC'nin buyuk bir kismini olusturur ve
dolayisiyla enerji tasarrufu para tasarrufu

saglayacaktir.
LCC = Omur Devri Maliyeti hesaplamasi

LCC=C +C +C +C +C +C +C +C_

C Baslangi¢ maliyeti, satin alma fiyat

(pompa, boru, vanalar, yardimcilar)

C., Kurulum ve devreye alma
C. Enerji maliyetleri

C, Isletme maliyetleri

C,. Bakim maliyetleri

C, Kesinti, Gretim kaybi

C Kullanima son verme

C Cevresel

%30 BAKIM

%10 SATIN ALMA
MALIYETI

goOstermektedir.

doénglsinin tipik olarak LCC degerini

<< Bu resim bir pompanin 15 yillik yagsam
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Enerji verimliligi finansman planlari Baslatma menusu

Asagidaki tablo, her bir sabit hizli motor icin HYDROVAR kullanmanin avantajlarini
gosteren bir analiz icermektedir.

HYDROVAR maliyet tasarrufu ornekleri

DiL: SECiM

MOTOR GUCU

MOTOR BESLEMESi

ONCEDEN AYARLANMIS MOTOR

HYDROVAR baslatma ekrani

10 DAKIKA SONRA BASLATMA TAMAMLANMAZSA
AMAMLANMASI ICIN HV, MUSTERININ GORECEGI
BIR UYARI GORUNTULEYECEKTIR.

e TS 3kW 3kW 5,5 kW 5,5 kW 11 kW 11 kW 22 kW 22 kW
motor boyutu .
—— YAZILIM TERMAL KORUMASI (MOTORUN STC'S)
en 0,22 0,22 0,22 0,22 0,22 0,22 0,22 0,22

maliyeti (€)
Nominal akigin %'si A i ; ;
e 60 80 60 80 60 80 60 80 CALISMA MODU: ORNEGIN SERi VEYA SENKRONIZE
Hafta/yil 48 48 48 48 48 48 48 48

POMPA ADRESI
Caligsma haftasi
basina giin sayisi s E . E 2 s E 5

. . . YORUM: VARSAYILAN OLARAK BAZI PARAMETRELER
g:;i”a‘zag;”“ 12 12 12 12 12 12 12 12 SABIT BASING VEYA SABIT BASING FARKI DEGISECEKTIR (RAMPALAR, SENSORLER, HISTEREZIS VB.)
Tek HYDROVAR
maliyeti (€) 4K i A0 (/A0 20 Al Y R ALCU BIRIMI: (BAR, PSi, M¥/SA, G/DAK, MH20, FT,..., %)
K““.‘“”T‘ 300 300 300 300 300 300 300 300
maliyeti (€)
BASLATMA TAMAMLANDI MI?

Faiz orani (%) 3 3 3 3 3 3 3 3
Kullanilan gii¢ 0,65 kW 1,54 kW 1,19 kW 2,82 kw 2,38 kw 5,63 kW 4,75 kw 11,26 kW SENSOR ARALIGI BASINGC VERICIiSi ARALIGI
Tasarruf edilen giic | 1,53 kW 1,24 kW 2,80 kW 2,28 kW 5,61 kW 5,56 kW 11,21 kW 9,13 kW

GEREKLI DEGER
Yillik tasarruf edilen| 968,65 788,45 1.775,85 1.445,50 3.551,71 2.890,99 7.103,42 5.781,98
avro cinsinden para avro avro avro avro avro avro avro avro
Tasarruf edilen 4.402,94 3.583,87 8.072,06 6.570,43 16.144,13 | 13.140,86 | 32.288,26 | 26.281,73 BASLANGIC DEGERI
enerji kWh kWh kWh kWh kWh kWh kWh kWh
Geri 6deme 1,83 yil 2,26 yil 1,28 yil 1,58 yil 0,81 yil 1yl 0,45 yil 0,55 yil MINIMUM ESiK

GECIKME SURESI

Notlar: Sabit hizli motorlara monte edilen HYDROVAR &rneklerine dayanan bazi kabulleri varsayiyoruz:

TARIH - SAAT (GERCEK SAAT / TAKVIM)

1. Enerji maliyeti, kW basina 0,22 avro kabul ettik.

2. %60 ve %80 olarak tam akis hizina ait iki % kullandik.
3.Yilda 48 hafta, haftada 5 giin, giinde 12 saat kabul ettik.
4. HYDROVAR igin ortalama maliyeti kabul ettik.

5. Kurulum igin ortalama bir maliyet kabul ettik.

OTOMATIK BASLATMA

BASLATMA TAMAMLANDI MI?

14 15

Biitiin bu bilgiler 1s1ginda tasarruf edilen zaman, para ve gii¢ acisindan bir HYDROVAR VSD montaji igin tahmini geri 6deme igin kullanabiliriz.



HVAC sistemlerinde enerji tasarrufu

Enerji, en blylk potansiyel tasarruf kaynagi olmakla birlikte, herhangi bir pompa
cahstinldiginda en yiksek maliyettir. HYDROVAR, sisteminizi verimli hale getirmek icin
caligir. Bu akilli degisken hizli stirlict, tam olarak kullanicinin ihtiyaclar dogrultusunda
pompayi kontrol eder.

Regulasyonsuz bir sistemle karsilastirildiginda HYDROVAR eneriji tiketiminde %70'e
varan tasarruf saglar (TUV Avusturya tarafindan yapilan teste gére, vogw0312-PIR-ZR).
Optimum calismada yapilan dogru regulasyon sadece verimi artirmaz, ayni zamanda
sistemin bilegenlerinin dSmrini de uzatir ve bakim maliyetlerini azaltir.

Model A

4

Model B

Model C

.

Boyutlar ve agirlik

ﬁL

Model Tipi x,;:ﬂ Maksimum Agirhik
2,015 6 kg (13,22 Ib)
2,022 A 6 kg (13,22 Ib)
3,015 A 6 kg (13,22 1b)
3,022 A 6 kg (13,22 Ib)
4,015 A 6 kg (13,22 Ib)
205 4,022 A 6 kg (13,22 Ib)
4,030 A 6 kg (13,22 1b)
4,040 A 6 kg (13,22 Ib)
Model Tipi &;ﬂﬂ Maksimum Agirhik
2,030 B 12 kg (26,45 Ib)
2,040 B 12 kg (26,45 Ib)
3,030 B 12 kg (26,45 Ib)
3,040 B 12 kg (26,45 Ib)
P65 3,055 B 12 kg (26,45 Ib)
4,055 B 12 kg (26,45 Ib)
4,075 B 12 kg (26,45 Ib)
4,110 B 12 kg (26,45 Ib)
\HZ = ﬁ - Model Tipi x,;:ﬂ Maksimum Agirhik
Y @€ 3,075 C 19 kg (41,88 Ib)
T ‘ 3,110 c 19 kg (41,88 Ib)
4,150 C 19 kg (41,88 Ib)
137 4,185 C 19 kg (41,88 Ib)
4,220 C 19 kg (41,88 Ib)
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Elektrik Verileri

Maksimum

Verimlilik

Model |Nominal| Nominal giris | Model i . Cikag Maksimum Cikas
Tipi cikis voltaji Boyutu 9'"%2;("“' Nont‘i';?kl (%) voltaji (V) cikas akimi (A)| frekansi (Hz)
208-240+%10 . 0-240
2015 | 15Kkw | 208-330+% A 11,6 A %94 Oty 75A 15-70 (Hz)
208-240+%10 0-240
2022 | 22kw | 20FZIR A 15,1 A %93,5 Oty 10A 15-70 (Hz)
208-240+%10 0-240
2,030 3 kW e B 223A %93,5 Oty 143 A 15-70 (Hz)
208-240+%10 9 0-240
2,040 4 KW e B 27,6 A %93,5 Oty 16,7 A 15-70 (Hz)
%0-100
3,015 | 1,5kw | 208:240£%10 A 7A %96 (besleme 75A 15-70 (Hz)
(Ug fazli) voltajinin)
. %0-100
3,022 | 22kw | 208:240£%10 A 9.1A %96 (besleme 10A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
5 %0-100
3,030 3kw | 208:240+%10 B 13,3 A %96 (besleme 143 A 15-70 (Hz)
(Ug fazh) voltajinin)
. %0-100
3,040 4kw | 208:240+%10 B 16,5 A %96 (besleme 16,7 A 15-70 (Hz)
(Ug fazli) voltajinin)
%0-100
3,055 | 55kw | 208:240£%10 B 23,5 A %96 (besleme 242 A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
. %0-100
3,075 | 7,5kw | 208:240£%10 C 29,6 A %96 (besleme 31A 15-70 (Hz)
(Ug fazh) ltai
voltajinin)
o %0-100
3110 | 11kw | 208:240+%10 C 43,9 A %96 (besleme 44 A 15-70 (Hz)
(U fazl) voltajinin)
%0-100
4015 | 15kw | 380:460%%15 A 3.9A %96 (besleme 41A 15-70 (Hz)
(Ug fazli) voltajinin)
%0-100
4022 | 22kw | 380:460+%15 A 53A %96,5 (besleme 57 A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
5 %0-100
4,030 3kw | 380:460x%15 A 72A %96,5 (besleme 73A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
380-460+%15 %0-100
4,040 4 KW :460x% A 10,1 A %96,5 (besleme 10A 15-70 (Hz)
(Ug fazli) voltajinin)
%0-100
4055 | 55kw | 380:460£%15 B 12,8 A %97 (besleme 13,5 A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
. %0-100
4075 | 7,5kw | 380:460+%15 B 16,9 A %97 (besleme 17 A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
380-460+%15 Gty
4110 | 11kwW ~460x% B 242 A %97 locsleme 24 A 15-70 (Hz)
(Ug fazli) voltajinin)
380-460+%15 oell 1100
4150 | 15kwW 460+ C 333A %97 (besleme 32A 15-70 (Hz)
(Ug fazli) voltajinin)
%0-100
4185 |18,5kw| 380:460£%15 C 38,1A %97 (besleme 38 A 15-70 (Hz)
(Ug fazl) voltajinin)
380-460+%15 70-100
4,220 22 kW (Ucf - ;’ C 44,7 A %97 (besleme 44 A 15-70 (Hz)
& fazl voltajinin)
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Yenileme

Hidrofor seti ¢calistirmanin maliyetini
bes adimda yariya indirin.

HYDROVAR "tak ve calistir" tniteleri ile sabit hizli bir hidrofor setine
yenileme yapilmasi sadece bir kontrol paneline olan ihtiyaci ortadan
kaldirmakla kalmaz, ayni zamanda degisken hizda bir pompanin
calismasinin faydalari ile bir araya getirildiginde pompanin ve su
sisteminin dmrini uzatabilen yumusak yol verme fonksiyonunun
kullaniimasini saglar. Pompa acildiginda ¢ekilen ani akimi azaltarak,
motor yataklari ve boru baglantilari gibi parcalar kavitasyona ve
bozulmaya neden olan hidrolik darbeye karsi korunur.
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Bir HYDROVAR cihazini baglamak daha kolay olamazdi; burada
sadece bes adimda bir kurulum 6rnegi gosteriyoruz:

Adim Bir: Kurulum alaninin ve mevcut
pompa etkinliginin degerlendirilmesi.
Herhangi bir HYDROVAR kurulumundan
dnce saha ve mevcut ekipman, tiketilen
enerji seviyesinin ve motor kW'inin
belirlenmesi icin degerlendirilmelidir.
Bu sekilde kurulumcu, hidrofor seti

veya ist pompasinin yillik bazda
maliyetini, tiketilen her bir kilowatt
enerji icin saat bagina 0,22 Avro kabul
ederek hesaplayabilir. Bir 11 kW tekli
pompanin tam hizda calismasi icin saat
basina maliyeti 2,42 Avro olacaktir. Bu
maliyet kullanimda olan pompa sayisi

ile carpildiktan sonra, kurulumcu enerji
tiketimindeki ortalama %50 azalmanin

son kullaniciya saglayacadi tasarrufu para

degeri acisindan aciklayabilir.

Adim iki: HYDROVAR'in yerine
baglanmasi.

HYDROVAR pompa Ulzerine dogrudan
yerlestirilir ve asiri isinmayi dnlemek icin fan
deliklerinden yayilan soguk havayi kullanir.
Bu, degerli duvar alanini kullanmadan
HYDROVAR'In kapladigi alani minimumda
tutarak ek bir sogutma Unitesine ihtiyag
olmadigi anlamina gelir. Sabitleyiciler dig
govde Uzerinde bulunmaktadir, bu nedenle

onceki modellerde oldugu gibi HYDROVAR'in
govdesini cikarmaya gerek yoktur. Merkezi
direk pimi ile birlikte verilen dért montaj
kelepgesini kullanarak Uniteyi pompa
Unitesinin metal fan kapagina sabitleyin.
Kelepgeler tim IEC motorlara uyacak

sekilde tasarlanmistir. Plastik fan kapaklari

ile donatilmis motorlar igin paslanmaz celik
halka destekler mevcuttur. Duvara montaj
versiyonlari bir secenek olarak mevcuttur.

Adim Ug: Pompa Terminal Baglantisi.
Kablo rakorlarinin HYDROVAR'in sol
tarafinda bulunan aciktaki rakor plakasina

baglanmasinin ardindan, pompa motoru
terminal kutusunun 6n tarafini sékin ve
cikarin. HYDROVAR baglanti kablolarini
(satin alinir veya standart kablolar ve
baglantilar kullanilarak yapilir) alin ve
kablonun motor terminal ucunu kablo giris
noktalarindan gecirerek ilgili terminallere

baglayin. Uniteyi mevcut bir hidrofor seti icin
yenileme amacli kullaniyorsaniz, bu durumda
glic kaynaginin HYDROVAR'a dogrudan
yonlendirilmesi gerekmektedir. Herhangi

bir PCT gerekmez ve bu artik HYDROVAR'in
dahili yazilimi tarafindan yapilmaktadir.

Bu yapildiktan sonra, su sizdirmazligimin
dogru bir sekilde saglandigindan emin olarakf: -
terminal 6n kapagini tekrar takin.

Adim D6rt: HYDROVAR kablo
baglantilari.

Kablo bélmesinin kapagini ¢ikarin

ve baglanti kablosunun diger ucunu
HYDROVAR'in sol tarafindaki kablo
girisinin icinden gecirerek ilgili giic
kaynagi ve sinyal kablolarini baglayin.
Bu yapildiktan sonra, déntstirici
kablosunu (sensor veya basing vericisi
olarak da adlandirilir) ayni kablo

rakoru yoluyla HYDROVAR'a baglayin.
Doéndstlriclinin serbest ucu daha sonra
pompaya mimkin oldugu kadar yakin bir
yerde boruya baglanmalidir.

Adim Bes: Tamamlama ve programlama.

HYDROVAR Unitesinin terminal kapagini
yerine taktiktan sonra, digmeleri ve ekrani
kullanarak bar cinsinden gerekli basinci
programlayin. Giclendirici setinde bulunan
pompa sayisina bagli olarak, bazi ¢cok

basit programlama islemleri gerekebilir.

Bu kullanma kilavuzunda ayrintili olarak
verilmistir. Unitenin acilmasindan sonraki ilk
ekran, bu parametreleri ayarladiktan sonra
gelen hizli baslangi¢ kilavuzu olacaktir;
HYDROVAR otomatik olarak yumusak yol
verme yapacak ve sistem gereksinimleri
dogrultusunda calisacaktir.

21



Lowara portfoylnde

bulunan di

ger urdn gruplari




Xylem /'zilem/

1) Bitkide suyu kokten yukari tasiyan doku;
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birlikteliklere sahibiz. Xylem, strdirilebilir uygulamalari ve ¢coziimlerinde yakaladigi gelisim sayesinde
son iki yildir Dow Jones Sirdurilebilirlik Endeksi'nde yer almaktadir.
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